POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Automatyka [N1ZilIP1>AUT]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Zarzadzanie i inzynieria produkcji 3/5

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
12 8 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

4 0

Liczba punktéw ECTS

4,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

prof. dr hab. inz. Andrzej Milecki
andrzej.milecki@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Podstawowa z zakresu matematyki - w zakresie teorii zbiorow, liczb zespolonych, réwnan rézniczkowych,
algebry Boole’a i innych obszardow ksztatcenia w zakresie kierunku studidow. Uporzgdkowana wiedza
teoretyczna z zakresu kierunku studiow. Podstawowe umiejetnosci operowania na zmiennych zespolonych
i logicznych oraz na zbiorach, rozwigzywania prostych réwnan rézniczkowych, opisywania podstawowych
zjawisk fizycznych w mechanice. Umiejetno$¢ korzystania z literatury (pozyskiwania wiedzy ze wskazanych
zrédet) i Internetu. Zrozumienie potrzeby uczenia sie przez cate zycie. Zrozumienie ogoélnospotecznych
skutkéw dziatalno$ci inzynierskiej. Zrozumienie potrzeby podjecia wspétpracy zespotowe;j.

Cel przedmiotu

Poznanie podstaw budowy i dziatania uktadéw automatyki Uktady binarne sterowania i ich realizacja
Poznanie elementéw i uktadéw automatyki oraz systemdéw automatyzacji Poznanie sposobu nadzorowania
i zarzgdzania systemow automatyki przemystowe;j

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
Student wie czym jest ukfad automatyki, wie jaka jest r6znica pomiedzy uktadem otwartym i



zamknietym, zna pojecia podstawowe z zakresu automatyki i wie jakie sg zadania automatyki.

Student wie czym sg funkcje binarne, uktady kombinacyjne i sekwencyjne, zjawisko hazardu w uktadach
przetgczajgcych.

Student zna metody realizacji funkcji binarnych na elementach stykowych i bramkach logicznych oraz
przetgczajgcych uktadach ptynowych.

Student wie co to jest transmitancja operatorowa i zna odpowiedzi na wymuszenia skokowe
podstawowych liniowych elementéw automatyki.

Student wie co to sg i jak wyznaczac charakterystyki czestotliwosciowe elementow automatyki. Zna
podstawowe pojecie i metody badania stabilnosci.

Student wie czym sg oraz jak sg zbudowane regulatory klasyczne, zna zagadnienia stabilnosci.
Student wie jaka jest struktura kompleksowych systeméw automatyki oraz wie ogdlnie na czym polega
sterowanie produkcja.

Umiejetnosci:

Student potrafi opisa¢ podstawowe cztony liniowe automatyki, w tym transmitancje charakterystyki i
przyktady.

Student umie zrealizowa¢ zadang funkcje binarng kombinacyjng i sekwencyjng z zastosowaniem
uktadow stykowych, bezstykowych oraz ptynowych w sposéb wolny od hazardu.

Student umie wyznaczy¢ charakterystyki czestotliwo$ciowe podstawowych elementéw oraz okresli¢
stabilnos¢ prostego uktadu automatyki.

Student potrafi wyznaczy¢ transmitancje zastepczg dowolnie potgczonych podstawowych cztonéw
automatyki.

Student potrafi opisac¢ dziatanie regulatora PID oraz okre$li¢ stabilno$¢ prostego uktadu automatyki.
Student umie okresli¢ zadania kompleksowego uktadu automatyki i sterowania produkcja.

Kompetencje spoteczne:
Student rozumie potrzebe Sledzenia na biezgco dostepnych rozwigzan z dziedziny automatyki i uktadow
sterowania.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Cwiczenia: Zaliczenie éwiczen, na podstawie przygotowania do zajeé oraz kolokwiéw. Kolokwium w
formie testu z minimum trzema zadaniami otwartymi do rozwigzania. Prog zaliczeniowy 50%.
Laboratorium: Zaliczenie laboratorium, na podstawie przygotowania do zaje¢ oraz sprawozdan z
wykonanych zajec. Zaliczenie na podstawie poprawnego wykonania ¢wiczenh oraz sprawozdania z
kazdego éwiczenia laboratoryjnego wg wskazan prowadzgcego ¢wiczenia laboratoryjne. Przed
¢wiczeniem krotkie sprawdziany wejsciowe. Aby uzyskac zaliczenie laboratoridow wszystkie ¢wiczenia
muszg byc¢ zaliczone (ocena pozytywna z testu wiadomosci wstepnych i sprawozdania).

Wyktad: Egzamin w formie testowej, z zakresu objetego wyktadami, sktadajgcym sie z minimum 10
pytan. Test wielokrotnego wyboru z minimum 4 mozliwymi odpowiedziami na kazde pytanie. Prog
zaliczeniowy 50%.

Tre$ci programowe

- Sygnaty w automatyce

- Uktad otwarty i zamkniety automatyki, regulatory

- Podstawy algebry Boole'a, funkcje logiczne, pamieci

- Realizacja funkcji logicznych

- Elementy i uktady automatyki: czujniki, napedy

- Sterowniki przemystowe

- Sieci sterownikéw, systemy automatyki

- Zarzgdzanie w systemach automatyki

- Nadzorowanie i wizualizacja proceséw zautomatyzowanych

Tematyka zaje¢

- Sygnaty ciggte i dyskretne w automatyce i podstawy ich przetwarzania
- Schematy i zasady dziatania uktadéw otwartch i zamknietych automatyki,



- Rodzaje regulatorow, zastosowania

-Podstawy algebry Boole'a, tabele prawdy funkcji logicznych i ich realizacja na elemntach stykowych i
bamkach

- budowa pamiegci jednobitowych, przyktad zastosowania

- Czujniki obecnosci: indukcyjne, pojemnosciowe, optyczne

- Elementy do pomiaru przemieszczenia, naprezenia, sity

- Sterowniki przemystowe PLC: budowa i dziatanie

- Podstawy programowania PLC, przyktad

- Budowa i komunikacja sieci sterownikéw,

- Budowa kompleksowych systeméw automatyki

- Organizacja procesow zarzgdzania w systemach automatyki
- Nadzorowanie i wizualizacja proceséw zautomatyzowanych

Metody dydaktyczne

Wyktad: wyktad tablicowy wspomagany prezentacjg multimedialng zawierajgcg omawiane tresci
programowe.

Cwiczenia: rozwigzywanie zadan, dyskusja.

Laboratorium: ¢wiczenia praktyczne, praca w zespole.

Literatura

Podstawowa:

1. Zelazny M., Podstawy automatyki, PWN, 1976

2. Horla D., Podstawy automatyki - éwiczenia rachunkowe, WPP, 2008

3. Traczyk W., Uktady cyfrowe automatyki, WNT, 1974

Uzupetniajgca:

1. Mikulski A., Elementy przekaznikowych urzgdzen automatyki, WKL, 1970

2. Kindler H., Buchta H., Wilfert H., Zadania z techniki regulacji automatycznej, WNT, 1971
3. Urbaniak A., Podstawy automatyki, WPP, 2001

4. Kostro J., Elementy, urzgdzenia i uktady automatyzacji, WSiP, 1993

5. Kosmol J., Automatyzacja obrabiarek i obrobki skrawaniem, WNT, 1995

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 40 1,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 60 2,50
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiow/egzaminu,
wykonanie projektu)




